
ロ mro= c

) Ir = t /rθ , sinθ )
mro t r = C

= rer ー ー

p r

W = rer troeo
角運動量 が保存 して 2 る

G

A =ert ioeo troeo

t ro
"

4 o
()
urθ = C とする 。

t roo- er )
θ =

mr
.

er = (co θ , Ein θ ){4o = (-Einθ, con θ )
華 館白 EoMにで'λ

m (^^
-rm
')= -Grkm

deder = 0 eo
Mr =

-
Gwerm

dtd 4o = 0 - e' r ) d

rr
. 稀分

Ma = - Gwer = f -aendrefre 'dr1 13

m(^ - (
o

' ) = - Gm = GfMo e - I'tttca
m ( 2 r0 ' ro ) = 0

→I
ta (γ^ o '

)

20 2 暗記か… ?

ur ' drdfGh - fweoo)ー
(2 )

luom U = 0 rg

wi 'ad (aoy
= 0

ryre

× V = c = 0

d 税
t。

U

w/ ad( a^o) de =o @



(4 ) r =f - ±√( }
mreddo = 0

= ュ{- ±√ (' }
mrre drdrr = o

ir
Idd ( adr ddr)
C

已 都= Ifr ' r rn ) 0

ー ド上

G
長軸径

mi ' rtdrdorzo I / rt- rl

do
“ b (OtB - OtD )1 )

p o " vne eladorde/

1 t' 'adi U =Eax
= よ ( ^」ô
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